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		                                                                       内容简介

		 

	
		      本书所使用的机器人是乐高EV3机器人,它是乐高公司推出的最新智能机器人套装。乐高EV3机器人使用积木进行搭建,简单易学,能够搭建出复杂的机械结构;使用图形化的编程语言,功能强大对于机器人初学者来说是一个非常不错的学习平台

	
		        本书以授课的形式,通过大量的机器人实例和搭建配图,讲解机器人的机械结构搭建,详细讲解了齿轮、连杆等机器人基本技术的原理和应用,并且鼓励学生去想象和思考,从而建构出自己的机器人本书通过生动形象的机器人实例讲授EV3程序,让学生充分掌握乐高机器人的编程方法。

	
		       本书可以作为机器人初学者的学习用书,也可以作为机器人辅导教师授课的参考用书。

	
		 

	                                                      前言

	

	
		       乐高机器人的学习可以锻炼学生的动手能力与编程能力,也能够培养学生的科学精神、技术能力及数学能力。因此本书以生活中的实例,并配以大量的乐高机器人搭建图生动地讲解乐高机器人的搭建与程序设计,让学生能够快速掌握机器入制作的方法

	
		       本书所使用的机器人是乐高EW3机器人,它是乐高公司最新推出的智能机器人套装。它使用积木进行搭建,简单易学,能够搭建出复杂的机械结构。而且,乐高机器人使用图形化的编程方式,对于机器人初学者来说,是一个非常不错的学习平台

	
		       本书以授课的形式,鼓励学生去想象、去思考,从而建构出自己的机器人。同时告知学生,机器人的制作不是一蹴而就的,需要不断优化与实践。因此,在书中特别设立了“优化与改进”栏目,使得在每一课中制作的机器人都能通过逐步改进最终达到理想的状态。书中每一课后都有问题讨论与作业设置。让学生主动学习、主动探究是本书的教学理念。

	
		       对于中小学学生或者机器人初学者来说,在学习完本书的课程后,能够基本掌握乐高机器人的搭建技巧以及程序编写的方法,可以自主地搭建属于自己的机器人。

	
		       对于学校机器人辅导教师来说,本书是一本难得的机器人教学参考书,教师可以参考本书进行学校的机器人课程或者研究性学习活动,每一课都可以用2~3个学时去讲授。

	
		       本书在撰写过程中,得到了郑剑春和吴俊杰两位老师的帮助与支持,在此表示感谢。

	
		       乐高机器人爱好者或者学校机器人辅导教师如果对机器人的制作或者机器人教学方法感兴趣,可以与我进行交流。邮箱:20715863690qq,com
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